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Resumo

As grades, ogrids, sdo dinamicas e nao confiaveis [Plateau, 2002]. Umasea
estabelecida antes da execu¢ao pode nao ser verdadeseurdecorrer. Por exemplo,
maquinas podem entrar ou sair da grade, servi¢cos podewardis serem relevantes num
contexto, bem como necessarios noutro, e parametrosdesos e servicos podem mu-
dar ou serem otimizados para uma certa ocasiao [Allen,&t@01]. Seguindo essa idéia,
tem-se o plano de projetar umddlewargpara a comunicagao em grades de que apresente
a capacidade de adaptacao. Essa Ultima sera expresgssate uma pilha de servigos de
comunicac¢ao mantida dinamicamente durante a exeasgaplicacdo. O empilhamento
acontece de acordo com o contexto da grade num determinstamt® e obedece a re-
gras de execucgao. Pretende-se formar uma semanticardenimacao para o transporte
de dados entre processos com o intuito de gerar desempeahtendo servi¢cos basicos
necessarios (como seguranca) para certos trechos da grad

O middlewaretrata as questdes de comunicacao como servicos nuneataloe
grade. O seu objetivo & gerir dinamicamente os servi¢caspilaas (empilhamento e
desempilhamento) de modo que cada par expresse uma Ssam@atcomunicacao es-
pecifica para uma transmissao de dados fim-a-fim (entregpdacessos). O termo pilha
foi escolhido pelo fato que cada uma de suas camadas @®régrega uma semantica
particular a mensagem. Para viabiliza-la, & interessqné cada servigo tenha uma in-
terface uniforme. Assim, & possivel a manutencao daldisao e remocgao) de forma ar-
bitraria. Num primeiro momento, os servigos que forradilha de comunicagao estao
apresentados na figura 1 (a). O assincronismo € relevardesphrepor comunicacao
com computacao, principalmente entre diferentes dm®inA criptografia cifra uma
mensagem em transito pela rede. O tratamento da heterdgdae empilhado para a
comunicacao entre nds com diferentes sistemas de amexéo. O servi¢o ponte é rele-
vante para comunicagao entre computadores que naogmossua conectividade direta
(entre nos de diferentes agregados, por exemplo). O, seagiegador de mensagens re-
aliza a uniao delas para uma posterior transmissao. Gceeste multiplos fluxos cria
varias conexdes TCP/IP com o intuito de diminuir o impat¢gse protocolo. Com-
pressao de dados serve para diminuir o tamanho da mensagemcenseqiiéncia o
tempo de comunicagao. Por fim, o servigo de suporte a redestbma carrega olsivers
necessarios para o uso de redes rapidas.

A manutenc¢ao da pilha deve ser dinamica e segundo um isez@autonomo. A
dinamicidade se refere a duas caracteristicas. A prirdeles € a inclusao e a remocao de
servigos em tempo de execucado. A segunda caractarisiia alteracdes de parametros



de cada servico para atingir desempenho de acordo com ras 1&g execucao. Dessa
forma, a pilha de comunicagao é totalmente reconfiglréanto na sua composicao
quanto no seu estado. A autonomia € atingida com o tratanaromatico da pilha
no decorrer da execucao. A idéia nesse ponto & que oiasiE interfira (ou 0 minimo
possivel) na manutencao da pilha de comunicacao. Aabdidade no tratamento dos
seus servicos é disponibilizada através das regrasedeie®o, de um mecanismo de cap-
tura de informac0es (contexto) sobre a grade e do sedégoonitoramento. Segundo a
especificagdo computacao autdnoma [Kephart and CP@883], o presente trabalho esta
inserido nas areas de auto-otimizacao e auto-configarac
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Figura 1: (a) Pilha de comunicacao; (b) Elemento autémom

A construcao doniddlewareutiliza a idéia de médulos MAPE (Monitoramento,
Analise, Plano e Execuc¢ao) e o conceito de elementmaunid [Kephart and Chess, 2003].
Afigura 1 (b) mostra um elemento autdonomo. Ele coordena ulimage comunicagao re-
sidente num processo e um elemento gerenciado é reprég@etas servicos disponiveis
nessa pilha. Um processo tem uma pilha de servi¢cos de coagaa para cada conexao
gue possui com os demais. Assim, num primeiro momento, aawia e a adaptacao es-
tariam presentes em nivel da pilha de uma conexao de uraggocPor fim, uma funcao
de avaliacao de desempenho & importante para medir @fi@gide uma adaptacao reali-
zada no sistema. Por exemplo, apos a troca de um paraneetio dervico & necessario
estimar se ela alcangou os objetivos da aplicagao. Posérao investigados os sistemas
GAT (Grid Application Toolki} e LAM-MPI para as questdes de implementagao.
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